Cambios de contexto y latencia de interrupciones Todas las caracteristicas de tiempo real deben
muy bajo (5 - 10 microsegundos) ser implementadas como médulos

El kernel estdndar de Linux ejecuta como una tarea El desarrollo de aplicaciones de tiempo real es
de baja prioridad del microkernel mucho mas complicado

Capa de abstraccién hardware e interrupciones Se debe ser conocedor de Linux en profundidad

Garantizada una planificacion detemministica Interaccion entre el kernel y los driversde los
dispositivos

Cddigo incorrecto puede provocar el fallo del
kernel

Mas dificil depurar el cédigo
Las llamadas al sistemas de Linux no pueden

tomar el control y el rendimiento no puede ser
garantizado




